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1. WSTEP
1.1. Przedmiot opracowania
Przedmiotem niniejszego opracowania jest usystematyzowanie zbiorow wymagan dotyczacych:
- zakresu i technologii wykonywania robot,
- oceny prawidlowos$ci wykonania poszczego6lnych etapow robot
podczas wykonania robét rozbiérkowych i demontazowych dla zadania p.n. ,,Remont pomieszczen
zlokalizowanych na pierwszym pigtrze Przychodni Brackiej WESOLA w Mystowicach, przy
ul. Osmanczyka 4”.

1.2. Zakres stosowania opracowania

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych stanowi dokument przetargowy
i dokument odniesienia podczas realizacji i odbioru robot budowlanych zwiazanych z wykonaniem
robot rozbiéorkowych i demontazowych.

1.3. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Wytyczne zamieszczone w niniejszym opracowaniu dotycza prowadzenia robot zwiazanych z:

— demontazem stolarki drzwiowej wewngtrznej ,

- demontazem opraw oswietleniowych,

- demontazem instalacji elektryczne;,

- demontazem niewielkich fragmentow §cian dziatlowych — wg rysunku nr A3,

— demontazem warstw posadzkowych, celem przygotowania pod potozenie nowoprojektowanych
posadzek,

- wykonaniem podku¢ w istniejacych $cianach celem osadzenia nowych o$cieznic drzwiowych
0 normatywnym $wietle przejscia drzwiowego — zgodnymi z rys. A4,

— usunigciem uszkodzonych istniejacych powtok malarskich §ciennych i tynkow,

- parapety okienne, wraz ze stolarka okienng — bez zmian

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét budowlanych

Wykonawca prac ponosi odpowiedzialnos¢ za jakos¢ wykonanych prac, zgodno$¢ robot
z dokumentacja projektowa oraz firmowymi wytycznymi producenta, a takze zasadami sztuki
budowlanej i przepisami BHP.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w STO.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt objetych niniejsza specyfikacja oraz ich
zgodno$¢ z umowa, projektem budowlano-wykonawczym, pozostatymi SST 1 poleceniami
Zamawiajacego. Wprowadzanie jakichkolwiek odstgpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji
Zamawiajacego.

1.6 Dokumentacja robot budowlanych objetych SSTWiOR

Dokumentacj¢ robot budowlanych zwiazanych z wykonaniem robét rozbidérkowych i demontazowych
stanowia:

-Projekt,

-SSTWIiOR,

-Dziennik budowy,

-Protokoty odbioréw cze$ciowych, koncowych i robdt zanikajacych,

-Dokumentacja powykonawcza z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot.

1.7. Nazwy i kody
Nazwa i kod wg. Wspdlnego Slownika Zaméwien ( CPV)

Grupa, klas.a lub KOD Nazwa
kategoria
Grupa robot 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
Klasa robot 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow
budowlanych; roboty ziemne
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| Kategoria robot |45111300-1 | Roboty rozbiérkowe

2. MATERIALY

2.1. Materialy z rozbiorki

- gruz ceglany,

- gruz ceramiczny,

- elementy metalowe (ztom stalowy),

- elementy drewniane i drewnopochodne,

- materialy z PVC,

- oprawy oswietleniowe, elementy instalacji elektrycznej

3. SPRZET
Wykonawca zobowiazuje si¢ do zapewnienia kompletnego zestawu narzedzi, niezbgdnych do
prawidlowego i terminowego wykonania prac.

4. TRANSPORT

Wykonawca zobowiazuje si¢ do zapewnienia Srodkow transportu niezbednych do prawidtowego
1 terminowego wykonywania prac.

Przewozone materialy z rozbiorek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w STO.

5.2. Wymagania szczegolowe

Roboty przeprowadzaé¢ zgodnie z dokumentacja projektowa i sztuka budowlana (patrz rowniez opis
techniczny dokumentacji projektowe;j).

Podczas wykonywania otworow na wylot w $cianach murowanych nalezy zabezpieczy¢ gruba folia
(szczelnie) sasiednie pomieszczenia tak, aby gruz i pyt znajdowat si¢ na jak najmniejszej jego
powierzchni.

Wyglad $cian w pomieszczeniach sasiadujacych z przebudowywanymi nalezy przywréoci¢c do
pierwotnego stanu. Warstwy wykonczeniowe musza by¢ identyczne z opisanymi w dokumentacji
projektowe;j.

Nalezy zdemontowaé stolarke drzwiowa wewnetrzna (100%) oraz fragmenty $cian dziatowych —
zgodnie z rysunkami wyburzen.

Elementy pochodzace z rozbiorki nalezy na biezaco segregowaé, skltadowaé w wydzielonych
i zabezpieczonych do tego celu przez Wykonawce pojemnikach na odpady lub pryzmach, a nastgpnie
sukcesywnie wywozi¢. Odzyskany ztom stalowy nalezy odsprzeda¢ w najblizszym punkcie skupu
ztomu. Pozostaly gruz oraz inne odpady nieszkodliwe dla srodowiska uzyskane w wyniku roboét
rozbiorkowych nalezy wywiez¢ na najblizsze wysypisko $mieci.

Materialy nie podlegajace przyjgciu na wysypisko odpadéw nalezy przekaza¢ do zaktadu utylizacji.
Elementy i materialty pochodzace z rozbiorki (odpady) powinny by¢ usunig¢te z terenu budowy
w terminie i w sposob nie kolidujacy z wykonywaniem innych robot.

Nie nalezy dopusci¢ do nadmiernego nagromadzenia si¢ materialow rozbiérkowych przy budynku jak
réwniez nie mozna spowodowac zanieczyszczenia odpadami rozbiorkowymi otoczenia obiektu.

Teren prowadzenia robot rozbiorkowych nalezy, oznakowaé i zabezpieczy¢ zgodnie z przepisami
BHP przed dostgpem oséb nicupowaznionych. Przy prowadzeniu robot rozbidrkowych nalezy
bezwzglednie przestrzegaé przepisow BHP i p.poz.

5.3. Wytyczne konstrukcyjne dotyczace technologii wykonania przebi¢ w S$cianach dla
przeprowadzenia instalacji wentylacji mechanicznej

Ze wzgledu na konieczno$¢ przejscia instalacji wentylacji mechanicznej przez przegrody budowlane
wewngtrzne, niezbedne moze okazaé si¢ wykonanie otworéw w $cianach no$nych wewngtrznych
Otwory, kazdy o $rednicy maks. @ 35cm — nalezy wykona¢ wiertnica w przestrzeni bezposrednio pod
stropem - przed przystapieniem do wykonywania otworoéw nalezy ustali¢ czy nie zostana naruszone
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przestrzenie pod oparciami belek stropu. W przypadku stwierdzenia kolizji, nalezy skorygowac
miejsca otworowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakoS$ci robot

Kontrola jakosci wykonania robot odbywa si¢ na biezaco po zakonczeniu kazdego etapu robot
rozbidrkowych i demontazowych i polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja
projektowa i wytycznymi zawartymi w niniejszej specyfikacji oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
W interesie Wykonawcy jest prowadzenie biezacej kontroli wykonywanych robot — po ukonczeniu
kazdego etapu robo6t. Ma to na celu prawidlowe wykonanie zleconych prac w ustalonym w umowie
terminie. Zaniedbanie tego obowiazku prowadzi¢ moze do nawarstwiania si¢ kolejnych btedéw, co
w konsekwencji skutkowaé bedzie zla jakoscia prac, konieczno$cia dokonania poprawek
i ewentualnoscia zastosowania kar umownych przez zleceniodawce.

Kontrola jakosci wykonanych robdt rozbiérkowych i montazowych polega na:

- wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidrkowych,

- sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu rozbiorki, w tym prawidlowos$ci zabezpieczen obiektu
oraz terenu do niego przylegajacego, oraz zabezpieczen rozbieranych elementow obiektu
budowlanego,

- sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtoérnego wykorzystania lub
pozostajacych w konstrukcji,

- prawidtowosci wykonanej segregacji odpadow,

- wywozu gruzu i unieszkodliwienia odpadéw z miejsca budowy,

- prawidtowosci wykonania nadprozy i wykonania otworow dla przeprowadzenia wentylacji,

- sprawdzeniu zgodnosci zakresu wykonanych robot z SSTWiOR i ustaleniami z Zamawiajacym.

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreSlonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ poprawione przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wadg za nie majaca zasadniczego wpltywu
na cechy eksploatacyjne i ustali¢ zakres i wielko$¢ potracen za obnizona jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STO.

7.2. Jednostka obmiarowa

- drzwi, o$cieznice — Szt.

- §ciany — m2

- posadzki - m2

- elementy murowane — m3

- wywOz gruzu - m3

Jednostka obmiarowa dla pozostatych robot jest jednostka miary podana w przedmiarze robot dla
danej pozycji kosztorysowe;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STO.
Przy wykonywaniu robot objetych niniejsza specyfikacja nalezy stosowac:
- odbiory robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, polegajace na koncowej ocenie ilosci
i jakosci wykonanych robot, ktoére w dalszym procesie realizacji obiektu ulegaja zakryciu lub
zanikaja;
- odbiory czeSciowe polegajace na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot, ustalonych
w szczegdtowych warunkach umowy, w ktorych okresla si¢ réwniez terminy odbiorow
czesciowych;
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- odbiory ostateczne polegajace na ocenie ilosci i jakosci catosci wykonanych robdt oraz
ustalenia koncowego wynagrodzenia za ich wykonanie. Przedmiotem odbioru koncowego
moze by¢ tylko calkowicie zrealizowana umowa.

Czynnosci odbiorowych dokonuje komisja powotana przez zamawiajacego. Z przeprowadzonych
czynnos$ci odbiorowych sporzadza si¢ protokoly. Protokot odbioru koncowego podpisywany jest przez
zamawiajacego dopiero po usunigciu przez Wykonawce wad ewentualnie stwierdzonych w trakcie
odbioru robét.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SSTWiOR i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STO.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

- roboty przygotowawcze i pomiary,

- rozkucie i demontaz elementow podlegajacych rozbiodrce,

- montaz i demontaz rusztowan (w miarg potrzeb),

- transport poziomy i pionowy materiatdw z rozebranych elementow,
- ukladanie i segregowanie materiatéw na placu budowy,

- wykonanie niezbednych pomiaréw i sprawdzen,

- utrzymanie czystosci i porzadku stanowisk roboczych,

- oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie,

- zaladunek i wywo6z materiatow na wysypisko,

- koszty sktadowania gruzu na wysypisku oraz utylizacji,

- koszty zwiazane z zapewnieniem bezpieczenstwa i higieny pracy na budowie.

10. AKTY PRAWNE I NORMY ORAZ PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdot budowlanych (Dz.U. 2003 Nr 47, poz. 401),

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie
ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. 1997 Nr 129, poz. 884 z p6zniejszymi
zmianami Dz.U. z 2003r. Nr 169 poz. 1650),

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30 pazdziernika 2002 r. w sprawie minimalnych
wymagan dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy w zakresie uzytkowania maszyn przez
pracownikow podczas pracy (Dz. U. 2002 Nr 191, poz. 1596 z pdzniejszymi zmianami).

- Ustawa o odpadach z dnia 27 kwietnia 2001r. (Dz.U. 2001 Nr 62, poz. 628 z pdzniejszymi
zmianami).



